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Título: Condutor Seguro Objetivo Geral:  

- Identificar e aplicar conhecimentos fundamentais 

de programação como: variáveis, ciclos, condições, 

funções, entre outras; 

- Compreender e utilizar sensores programáveis. 

- Criar soluções de ajuda à segurança rodoviária e de 

condução autônoma, através da programação por 

blocos num robô móvel programável (Mbot). 

Tarefas/Atividades:  

- Os alunos serão confrontados com um conjunto de 

desafios por grau de dificuldade diferenciados, estes 

desafios serão realizados e concluídos ao longo das 

aulas, os quais terão de resolver em conjunto e 

apresentar as devidas soluções e sua justificação. 

- Em cada desafio será dado aos alunos um guião que 

indicará o código base e as regras de utilização dos 

sensores e atuadores que necessitarão de utilizar para 

resolver o problema identificado. À medida que cada 

grupo de alunos resolve um desafio apresentará ao 

professor e submeterá a solução do mesmo para 

avaliação. 

- Realização de avaliações diagnostica, formativa e 

sumantiva. 

Espaços: 

- Sala de aula; 

- Plataforma Canvas; 

Papéis: 

Professor – Numa abordagem ativa, o professor terá 

um papel de orientador e facilitador das 

aprendizagens, de modo que se torne mais um 

mentor, que orienta (feedforward), incentiva, 

questiona, sugere e conduz os alunos na solução 

dos problemas, na elaboração de ideias e 

argumentos, no trabalho em grupo, no assumir a 

responsabilidade, proatividade, autonomia e 

capacidade de autorregulação. 

Aluno -  cabe ao aluno ser um agente ativo do seu 

próprio conhecimento, argumentar e colaborar com 

os colegas de grupo e solicitar o apoio do professor. 

Objetivos Específicos: 

- Identificar os componentes necessários para o 

funcionamento dos diversos desafios da condução 

autônoma; 

- Utilizar as linguagens de programação visual para 

interagir com os robots; 

- Identificar e lidar com o erro/falha; 

- Melhorar e redesenhar os projetos corrigindo as 

falhas identificadas; 

- Analisar e entender o funcionamento dos diversos 

mecanismos físicos. 

 
Resumo da narrativa: 

A nível global, a Organização Mundial da Saúde apurou que os acidentes rodoviários matam 

aproximadamente 1,24 milhão de pessoas anualmente. Mais, os acidentes rodoviários são a principal causa de 

morte entre 15 e 29 anos. A população jovem, entre adolescentes e jovens adultos, são os mais propensos a 

envolverem-se em acidentes mortais. Em especial do sexo masculino. Segundo o site Autonews : 94% dos 

acidentes de maior gravidade são causados por erro humano. Este considera que a melhor solução são os 

veículos automatizados. 

Então perante esta situação, será possível construirmos um condutor inteligente sem colocar em 

risco a segurança rodoviária? Mais seguro de que um condutor humano? 
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